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一、主要技术参数 

l 输入信号：4-20mA （DC）或 1-5V (DC) 

l 阀位反馈信号：4-20mA （DC）（负载≤500Ω） 

l 零位调整：不小于 25% 

l 死区（配套标准执行机构）：≤1% 

l 行程调整：20%--100% 

l 绝缘电阻：输入端子与机壳间≥50MΩ 

输入端子与电源端子间≥50MΩ 

电源端子与机壳间≥50MΩ 

l 绝缘强度：（测试时间为 1分钟） 

输入端子与机壳间 500V 50Hz 

             输入端子与电源端子间 500V 50Hz 

             电源端子与机壳间 500V 50Hz    

l 驱动电源：220V±10%  50Hz  单相交流电源  

l 环境条件：温度：  -10℃-- +60℃  

相对湿度：≤95% 

周围空气中无腐蚀性介质 



 2 

二、模块板面说明 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

外形尺寸：长×宽×高=95×40×65 

安装螺栓：2×M5，高度 12，两螺栓中心距 36。 
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1、接线端子： 

信号输入端子：上位机输出的控制信号接入

口，有正端和负端之分。 

反馈信号端子：阀位反馈信号输出接口，输

出 4-20mA恒流信号，有正端和负端之分。 

电源端子：接入单相交流电源，电压为 220V 

50Hz。为了减小电网对执行器的干扰，接线时请将

零线和相线与标签指示的方位对应接入。 

2、电源指示灯（绿色）： 

电源接通时，电源指示灯点亮。 

3、断信号指示灯(黄色)： 

电源正常情况下，输入信号正常，该灯息灭，

输入信号中断时点亮。 

4、灵敏度调整电位器： 

用于调节执行机构的死区，顺时针旋转灵敏度

增大，逆时针旋转灵敏度减小。灵敏度越大，死区
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越小。值得注意的是，灵敏度太高容易导致执行机

构震荡，使执行器工作不稳定，长期不稳定会导致

电机发热保护，甚至损坏执行机构。所以，请调整

时注意适度，既要使死区能够满足工程需要，又必

须保证执行器的稳定。 

5、零位调整电位器： 

用于调整执行器的零点，顺时针旋转零位升

高，逆时针旋转零位下降。 

6、行程调整电位器： 

用于调整执行器的行程，顺时针旋转行程增

大，逆时针旋转行程减小。 

7、功能调整开关： 

这组开关用来设定执行机构的工作方式。 

a、正、反动作设定：K1、K2； 

l 正动作：K1  ON，K2  OFF； 

阀位的大小变化与控制信号的变化一致，当输
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入信号为 4mA 时，阀门开度为 0%（此时反馈信

号为 4mA ）。当输入信号为 20mA 时，阀门开度

为 100%（此时反馈信号为 20mA ）。该种情况下，

反馈信号与输入信号同向增减。我们将这种工作方

式称为正动作。产品出厂时按这种方式设定。 

l 反动作：K1  OFF，K2  ON；  

阀位的大小变化与控制信号的变化相反，当输

入信号为 4mA 时，阀门开度为 100%（此时反馈

信号为 20mA）。当输入信号为 20mA 时，阀门开

度为 0%（此时反馈信号为 4mA ）。该种情况下，

反馈信号与输入信号反向增减。我们将这种工作方

式称为反动作。 

b、控制信号类别设定：K6；  

l 电流控制：K6  ON； 

输入方式为 4-20mA  DC（产品出厂时按这种

方式设定）。 

l 电压控制：K6  OFF； 
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输入方式为 1-5V  DC  

注：由于电压信号容易受输入线路感应信号

的干扰，并且传输过程中信号衰减较大，不宜远程

控制，而电流信号不易受干扰，信号衰减小，适宜

远程控制，所以提倡用 4-20mA （DC）的电流信

号控制执行机构工作。 

c、断信号工作状态设定：K3、K4、K5； 

这三只开关配合使用，用来设定执行机构的断

信号工作状态，即控制信号意外中断时，执行机构

如何动作（此时断信号指示灯点亮）。 

l 全开：K4、K5  OFF，K3  ON； 

阀位运行到全部打开位置。 

l 全关：K3、K5  OFF、K4  ON； 

阀位运行到全部关闭位置。 

l 保持：K3、K4  OFF、K5  ON； 

阀位保持在当前工作位置（产品出厂时按这种

方式设定）。 
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8、十芯插座： 
执行机构内部电气与控

制模块的连接入口。执行机

构内部电气的十芯插头

（10PIN）与该插座插接，
完成两部件的电气连通。 
执行机构内部电气如下图： 

 

 

10PIN 十芯插头 
M 可逆电机 
TP 过热保护器 
L 扼流圈 
C 电容器 

KL 下限位开关 
KH 上限位开关 
W 检测电位器 
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三、调试 

将控制模块通过支架固定在执行机构中，正确

插入十芯插头，实现模块与执行机构的电气连接。

然后依照下面的操作步骤进行调试。 

1、参照用户接线图正确配线（引出线有正、

负；零、相之分）。 

2、将输入信号调至 4mA ，接通电源。慢慢

调整调零电位器（顺时针旋转零位上移，逆时针旋

转零位下移），使阀位处于 0%处（若已经安装了阀

体，此时输出轴应缩进 1mm 左右。角行程执行机

构调到完全关闭即可）。 

3、将输入信号增加到 20mA ，调整行程电位

器（顺时针旋转行程增大，逆时针旋转行程减小），

使阀位达到 100%处。 

4、执行机构如果出现不稳定（如振荡等现象），

或整机死区过大（超过 1%时），可适当调整灵敏度

调整电位器（顺时针旋转灵敏度增大，逆时针旋转
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灵敏度减小），使其工作在合适状态。 

四、用户接线图 

 

 

 

 


