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一、前言 

Z3610电子式电动执行机构，是一种新型阀门驱动装置。它将机械、

电控有机地结合，形成一种机电一体化产品。该产品具有：体积小、结构

简单、控制精度高、性能稳定、用户接口简便等特点。该系列执行机构，

电源采用单相 220V交流电源，控制信号采用 4-20mA（DC）或 1-5V（DC）。

阀位信号采用 4-20mA （DC）恒流信号。 

Z3610系列电子式电动执行机构，在防护形式上可分为两大类：普通

型（用 S表示）和隔爆型（用 X表示）；在力矩输出形式上可分为直行程

和角行程两类；根据外形尺寸和输出力矩的大小，以上分类各自分出 A、

B、C等具体型号。 

产品执行标准：JB/T 8219-1999 

二、安装及使用注意事项 
1、为了正确使用并尽可能使执行机构发挥其功效,在使用前应先仔细

阅读本说明书,并请注意保存,以备随时参考。 

2、安装前请注意保持原来的密封设施。保存时请避免灰尘及高温、

潮湿、腐蚀性气体等场所。 

3、安装及运输时，请避免猛烈冲击、振动、跌落等现象。 

4、安装时，请留足拆卸护罩所须的空间，如图及表所示。 
 

型号 H 

Z361RSA 不小于 120mm 

Z361RXA 不小于 140mm 

Z361RSB 不小于 155mm 

Z361RXB 不小于 175mm 

Z361RSC 不小于 165mm 

Z361RSD 不小于 120mm 



 3 

5、执行机构内部接线不可自行改变。 

6、执行机构内部驱动量检测电位器的旋转位置不可随意改变。否则

将会损坏电位器。 

7、安装电源电缆时，应正确区分零、相线，正确的接线可以减小电

网对执行机构的干扰，从而使执行机构性能更稳定。 

8、信号电缆应与电源电缆相隔离，并请您采用屏蔽电缆线，且屏蔽

层要良好接地，以防止干扰信号对执行机构的稳定性能产生影响。绝不可

将强电电源接入信号端子，否则将会损坏控制模块。 

9、控制信号应为标准、无杂波干扰的恒流信号，若控制信号中携带

杂波，电机将迅速发热，导致电机频繁保护，甚至损坏执行机构。如果系

统使用的是电压控制方式（不提倡使用该控制方式），请您确保信号的纯

净。 

10、当系统投入自动运行时（特别是 PID工作模式），在追求系统控

制变量的精度时，请您兼顾执行机构的稳定。如果系统参数设置不理想，

执行机构可能出现震荡、无规律抖动或异常发热等现象，长时间可能引起

执行机构过热保护，甚至损坏执行机构！ 

11、限位开关固定螺钉松开后，若操作不慎，（例如“调零”或“调

行程”电位器调整不当，使输出轴旋转角度过大。）可能导致壳体的

损坏。 

12、执行机构应当安装接地线，并注意防水、防尘。 

13、执行机构应安装在通风良好的位置，以利于散热。如果受到辐

射热或直射日光的影响，超过允许温度时，请适当给予遮蔽。 

14、隔爆型产品安装注意事项： 

l 爆炸性气体危险场所严格遵守“断电源后开盖”。 

l 产品设有内外接地装置，现场亦应可靠接地。 

l 采用的阻燃密封电缆护套外径应与密封圈内径相适应。 
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l 现场安装维护应同时遵守 GB3836.15—2000和 GB50058.1992的

有关规定。 

三、主要技术参数 
l 输入信号：4-20mA（DC）或 1-5V (DC) 

l 驱动量反馈信号：4-20mA （DC）（要求负载电阻不大于 500Ω） 

l 驱动量检测：精密导电塑料电位器 

l 死      区：        ≤1% 

l 回      差：        ≤1% 

l 基本误差限：        ≤1% 

l 限位控制：  开侧、闭侧 

l 零位调整：  25% 

l 行程调整：  20%--100% 

l 绝缘电阻：  输入端子与机壳间≥50MΩ 

输入端子与电源端子间≥50MΩ 

电源端子与机壳间≥50MΩ 

l 驱动电源：  220V±10% 50Hz 单相交流电，谐波含量≤5% 

l 环境条件：  温度：  -10℃-- +60℃ （无加热器、防爆型） 

-35℃-- +60℃ （有加热器） 

相对湿度：≤95% 

周围空气中无腐蚀性介质 

l 驱动机构： 单相可逆电机（减速、自带热保护器） 

l 允许振动： 不大于 1.5G 

l 配  线：信号线采用屏蔽线，与电源线隔离。规格为 4 芯 

S=1.5mm²，可安装保护套管 PF3/4（G3/4）。电源电缆线采用规格为

S=1.5mm²电缆线。隔爆型产品配线见安装注意事项中隔爆产品一栏。 
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四、产品选型 

a) 型号字符的意义： 

Z3610 系列电子式电动执行机构，其型号、规格及输出力（力矩），

用一个特定的字符串表示，其意义如下： 

 

Z361   R   S    B      20     90      O   S 

                                        加热器 

                                                  过载保护器 

                                                 选购符号 

                                       执行机构行程，单位度 

                               额定负载值（参数×10）单位 N.m 

                           外形尺寸规格（用 A、B、C、D表示） 

                  执行机构防护形式（S表示普通型，X表示隔爆型） 

            执行机构输出位移的形式（L表示直行程，R表示角行程） 

             表示 Z3610系列执行机构 

 

b)型号与规格 

 

型号 额定负载（N·m） 动作时间（S） 最大输出角度 

Z361RSA—02 20 8.5 90 

Z361RXA—02 20 8.5 90 

Z361RSA—05 50 17 90 

Z361RXA—05 50 17 90 

Z361RSB—10 100 18 90 

Z361RXB—10 100 18 90 

Z361RSB—20 200 36 90 

Z361RXB—20 200 36 90 

Z361RSC—30 300 24 90 

Z361RSC—50 500 42 90 

Z361RSC—60 600 48 90 

Z361RSD—100 1000 30 90 

Z361RSD—150 1500 42 90 
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五、外形尺寸图及支架、底座、曲柄配套表 
a) 外形尺寸 

 
 
  

 

型号 d1 d2 d3 d4 d5 h1 h2 h3 方 J M W E F 

Z361RSA 260 225 70 55 90 185 65 30 16 M8 50 50 80 

Z361RSB 290 256 70 55 90 225 65 30 21 M8 66 60 95 

Z361RXA 274 234 70 55 90  65 30 16 M8 50   

Z361RXB 310 270 70 55 90 275 65 30 21 M8 66   

Z361RSC 370 320 102 70 125 265 85 35 32 M10 76 85 120 

Z361RSD 520 470 125 85 150 390 85 50 41 M12 65 66  
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b)支架配套表： 

角行程执行机构所配蝶阀、支架及连接套如图及表所示，其中所配蝶

阀规格只作为参考，具体情况请根据阀门的口径和压差计算选取。 
 

 

型号 蝶阀口径 支架 H d B1 B2 t H1 H2 D 方 J 

Z361R*A-02 50-100 RA1 62 14 75 34 4 43 20 32 16 

50 25 32 16 Z361R*A-05 

Z361R*B-10\20 
125-200 RB2 62 18 110 34 6 

63 35 41 21 

Z361R*B-10\20 250-350 RB3 70 24 130 40 6 63 35 43 21 

Z361RSC-30 250-350 RC3 70 24 130 40 6 72 35 60 32 

Z361RSC-30\50\60 400-500 RC4 78 30 150 60 8 78 40 78 32 
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c)底座及曲柄配套安装尺寸图： 

l Z361RSA、Z361RSB型 
 

 
 

型号 h1 h2 h3 h4 h5 L1 L2 L3 L4 L5 L6 L7 L8 R1 R2 R3 

Z361RSA 50 120 15 289 135 100 220 250 200 50 21 100 130 16 13 160 

Z361RSB 66 120 15 316 155 120 220 250 240 50 21 100 130 16 13 320 

 
l Z361RSC型 
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l Z361RSD型 

 

六、执行机构的工作原理 
Z3610系列电子式电动执行机构，是机电一体的控制终端执行部件。

动力电源是 220V 单相交流电；控制信号是 4-20mA 或 1-5V 直流信号。

它由以下四部分组成。 

l 控制模块： 

它接受上位机（计算机系统）的控制信号（4-20mA 或 1-5V），同时

从驱动量检测单元获取当前阀位信号，将这两个信号比较放大，通过强电

控制可逆电机运转，减小差值，直到为零。同时将阀位通过恒流电信号的

方式传送给上位机。  

l 可逆电机： 

它是执行机构的动力源。 

l 力矩输出单元： 

电机的旋转通过主动皮带轮、同步皮带传给被动皮带轮，再通过蜗

杆、蜗轮，将力矩输出到输出轴。 
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l 驱动量检测单元： 

该单元的核心是精密导电塑料电位器，它将输出轴的角向位移转换

为电信号，传送给控制模块，配合控制模块的“指挥”工作。 

七、电器原理图 

 
 
 

 
                    
 

 
 
 

 
 
 

 
 

 

 
 
 
 
注：过载保护指示灯与过载保护模块同属于选件，在某些控制模块上可能不存在。 

10PIN 十芯插头 
M 可逆电机 
TP 过热保护器 
L 扼流圈 
C 电容器 

KL 零限位开关 
KH 满限位开关 
W 检测电位器 

LED1 电源指示灯 
LED2 断信号指示灯 
LED3 过载保护指示灯 
W1 灵敏度调整电位器 
W2 零位调整电位器 
W3 行程调整电位器 
10PIN 十芯插座 
SK1-6 功能设定开关 
ZB6 接线端子 
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八、产品结构 

l Z361RSA\Z361RSB型 
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l Z361RSC型 
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l Z361RSD型 
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l Z361RXA、Z361RXB型 
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l Z361RXA、Z361RXB型执行机构引线孔结构成 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

注：配线时，应选取适当外径的电源电缆线和屏蔽电缆线，以保证

执行机构密封良好。正确的选择是：引线的外径应等于或略大于密封套的

内径。图中所示堵头是备用件，安装引线时，该器件除去。 
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九、执行机构工作方式设定 
在控制模块面板上，有一组 DIP 两位开关 SK1-6，用来设定执行机

构的工作方式。（注意：以下均以电开的形式来说明，即开度随控制信号

的增大而增大。） 

1、正、反动作设定：K1、K2； 

l 正动作：K1  ON，K2  OFF； 

当输入信号为 4mA 时，开度为 0（此时反馈信号为 4mA ），当输入

信号为 20mA 时，开度达到最大（此时反馈信号为 20mA ）。该种情况下，

反馈信号与输入信号同向增减。我们将这种工作方式称为正动作。产品出

厂时按这种方式设定。 

l 反动作：K1  OFF，K2  ON；  

当输入信号为 4mA 时，开度达到最大（此时反馈信号为 20mA）。

当输入信号为 20mA 时，开度为 0（此时反馈信号为 4mA ）。该种情况下，

反馈信号与输入信号反向增减。我们将这种工作方式称为反动作。 

2、控制信号类别设定：K6；  

l 电流控制：K6  ON； 

输入方式为 4-20mA  DC（产品出厂时按这种方式设定）。 

l 电压控制：K6  OFF； 

输入方式为 1-5V  DC  

注：由于电压信号容易受输入线路感应信号的干扰，并且传输过程

中信号衰减较大，不宜远程控制。电流信号不易受干扰，信号衰减小，适

宜远程控制，所以提倡用 4-20mA 恒流信号控制执行机构工作。 

3、断信号工作状态设定：K3、K4、K5； 

这三只开关配合使用，用来设定执行机构的断信号工作状态，即控

制信号意外中断时，执行机构如何动作（此时断信号指示灯点亮）。 

l 全开：K4、K5  OFF，K3  ON； 
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执行机构运转到全部打开位置。 

l 全关：K3、K5  OFF、K4  ON； 

执行机构运转到全部关闭位置。 

l 保持：K3、K4  OFF、K5  ON； 

阀位保持在当前工作位置（产品出厂时按这种方式设定）。 

十、执行机构的检测与调试 
执行机构出厂前均已经过严格的专业检测与调试，用户一般不须再

检测与调试。如果由于某种意外因素，可能导致某些参数的改变，那么，

在使用前请验证一下其工作是否正常。具体方法如下： 

1、按接线图正确配线（引出线有正、负；零、相之分）。 

2、先将输入信号调节到 12mA 。 

3、接通电源，确认阀位是否能够停在 50%处。 

4、缓慢将信号减小到 4mA ，此时，阀位应减小并能够停在 0%处。

若不符合上述要求，可松开限位凸轮的螺钉，慢慢调整调零电位器W2（顺

时针旋转零位上移，逆时针旋转零位下移），使阀位处于 0位置。 

5、将信号增加到 20mA ，阀位应增大并停止在 100%的位置。若不

符合要求，调整行程电位器W3（顺时针旋转行程增大，逆时针旋转行程

减小），使阀位达到 100%处。 

6、零位和行程均调整到符合要求时，将零限位凸轮固定在比“0%”

稍低的位置（注意，限位开关动作后，执行机构还应留有一定旋转余量）。

将满限位凸轮固定在比“100%”处稍高的位置（注意，限位开关动作后，

执行机构也应留有一定旋转余量）。 

7、执行机构如果出现不稳定（如振荡等现象），或整机死区过大（超

过 1%时），可适当调整灵敏度调整电位器W1（顺时针旋转灵敏度增大，

逆时针旋转灵敏度减小），使其工作在合适状态。 
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十一、简单故障及解决办法 
1、执行机构不动作，控制模块电源指示灯 LED1亮，断信号指示灯

LED2不亮。过载保护指示灯 LED3不亮。 

注：只有选购了过载保护器，LED3才存在。 

检查：执行机构和阀门是否被卡住； 

电源电压是否正常； 

输入信号能否在 4—20mA之间正常变动； 

电机是否过热保护； 

十芯插头是否有断线、接触不良现象； 

若上述情况正常，用更换比较的办法判断控制模块是否良好。 

2、执行机构不动作，控制模块电源指示灯亮，断信号指示灯亮。 

检查：输入信号是否在 4—20mA 范围内； 

信号线极性是否正确； 

若上述情况正常，用更换比较的办法判断控制模块是否良好。 

3、电机发热，一天内可能有几次停止动作。 

检查：配套阀门允许压差是否在额定范围内； 

执行机构配线是否附和“安装注意事项”中的要求； 

控制执行机构的上位系统（或上位仪表）参数是否设定合理，

合理的参数设定起码应满足两个条件，一是被控变量的稳定，二是执行机

构的稳定； 

执行机构和阀门是否被卡住； 

灵敏度是否过高； 

环境温度是否过高。 

4、电机发热、震荡、爬行。 

检查：信号线是否采用屏蔽线，控制模块信号输入端是否有

交流信号干扰（可用万用表的交流“2V”电压档简单测试）； 
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电源线接入是否根据要求分清零线与相线； 

灵敏度是否过高。 

5、执行机构动作缓慢，呈步进、爬行现象。 

检查：上位系统发送控制信号的动作时间是否正常。 

6、位置反馈信号太大或太小。 

检查：零位和行程的调整是否正确； 

用更换比较的办法来判断控制模块是否良好。 

7、加信号后调节阀全开或全关，限位开关不起作用。 

检查：控制信号是否正常； 

“零位”和“行程”调整是否正确； 

检测电位器是否被损坏； 

若上述情况正常，用更换比较的办法判断控制模块是否良好。 

8、执行机构动作正常，但限位开关动作后不能停机。 

检查：限位开关及其配线是否正常； 

限位凸轮的作用方位是否已被改变； 

若上述情况正常，用更换比较的办法判断控制模块是否良好。 

9、执行机构启动困难，动作无力且电机易发热。 

检查：电容器是否良好； 

执行机构是否超负荷运行； 

电源电压是否正常。 

十二、手动机构 
执行机构的附件中，有一个手动摇柄，这是一种后备工具。在意外

情况（如停电或故障）下，用来驱动调节阀的手动工具，请注意保存。 

注：在执行机构带电的情况下，不可用手动摇柄操作。 


